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Lampiran  3 Program Arduino IDE 
 

#include <Wire.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

#include <RTClib.h> 

#include <DS3231.h> 

 

// Inisialisasi LCD 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 

 

// Inisialisasi RTC 

RTC_DS3231 rtc; 

DS3231 waktu(SDA, SCL); 

 

// Pin untuk driver motor BTS7960 

const int R_EN = 2; 

const int L_EN = 3; 

const int PWM_R = 5; 

const int PWM_L = 6; 

 

// Variabel untuk waktu 

DateTime now; 

unsigned long previousMillis = 0; 

const long interval = 1000; // interval pembaruan waktu (1 detik) 

 

// Variabel untuk derajat motor 

float cA; 

 

void setup() { 

  // Inisialisasi serial monitor 

  Serial.begin(9600); 

  waktu.begin(); 

 

  // Inisialisasi LCD 

  lcd.init(); 

  lcd.clear(); 

  lcd.backlight(); 

 

  // Inisialisasi RTC 

  if (!rtc.begin()) { 

    lcd.print("RTC tidak terdeteksi!"); 

    while (1); 

  } 

 

  // Atur waktu RTC (hanya sekali saja, kemudian bisa dikomentari) 



  // rtc.adjust(DateTime(F(__DATE__), F(__TIME__))); 

 

  // Inisialisasi pin driver motor 

  pinMode(R_EN, OUTPUT); 

  pinMode(L_EN, OUTPUT); 

  pinMode(PWM_R, OUTPUT); 

  pinMode(PWM_L, OUTPUT); 

} 

 

void loop() { 

  unsigned long currentMillis = millis(); 

 

  if (currentMillis - previousMillis >= interval) { 

    previousMillis = currentMillis; 

 

    // Ambil waktu saat ini 

    now = rtc.now(); 

     

    Serial.print("Waktu pisah: "); 

    Serial.print(now.hour()); 

    Serial.print(":"); 

    Serial.print(now.minute()); 

    Serial.print(":"); 

    Serial.println(now.second()); 

    Serial.print("Waktu gabung: "); 

    Serial.println(waktu.getTimeStr()); 

 

    // Tampilkan waktu di LCD 

    lcd.setCursor(0, 0); 

    // lcd.print("Jam: "); 

    // lcd.print(now.hour()); 

    // lcd.print(":"); 

    // lcd.print(now.minute()); 

    // lcd.print(":"); 

    // lcd.print(now.second()); 

    lcd.print("Waktu:"); 

    lcd.print(waktu.getTimeStr()); 

 

    // Tampilkan derajat motor di LCD 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print("Sudut:"); 

    lcd.print(cA); 

 

        // Atur derajat motor berdasarkan waktu 

    if (now.hour() == 9 && now.minute() == 0 && now.second() == 0) { 



      // set sudut 45 derajat saat jam 9 pagi 

      cA = 45; 

    } else if (now.minute()(now.second() == 30) { 

      // Setiap menit ke-30, tambah 7.5 derajat 

      cA += 7.5; 

      moveMotor(9); // 7.5 derajat ditempuh dalam 9 detik 

    } else if (now.minute()(now.second() == 0) { 

      // Setiap menit ke-0, tambah 7.5 derajat 

      cA += 7.5; 

      moveMotor(9); // 7.5 derajat ditempuh dalam 9 detik 

    } else if (now.hour() == 15 && now.minute() == 30 && 

now.second() == 0) { 

      moveMotorB(81); // kembali ke sudut 45 derajat ditempuh dalam 

waktu 81 detik 

    } 

  } 

} 

 

void moveMotor(float deg) { 

  // Konversi derajat ke durasi PWM 

  int dur = deg * 1000; // konversi detik ke durasi PWM dalam mili-

second 

 

  // Gerakkan motor searah jarum jam 

  digitalWrite(R_EN, HIGH); 

  digitalWrite(L_EN, HIGH); 

  analogWrite(PWM_R, 255); // Nilai PWM maksimal (255) 

  analogWrite(PWM_L, 0); 

  //analogWrite(PWM_R, 0); 

  //analogWrite(PWM_L, 255); // Nilai PWM maksimal (255) 

 

  delay(dur); 

 

  // Hentikan piston 

  digitalWrite(R_EN, LOW); 

  analogWrite(PWM_R, 0); 

} 

 

void moveMotorB(float degB) { 

  // Konversi derajat ke durasi PWM 

  int durB = degB * 1000; // konversi detik ke durasi PWM dalam 

mili-second 

 

  // Gerakkan motor berlawanan arah jarum jam 

  digitalWrite(R_EN, HIGH); 



  digitalWrite(L_EN, HIGH); 

  //analogWrite(PWM_R, 255); // Nilai PWM maksimal (255) 

  //analogWrite(PWM_L, 0); 

  analogWrite(PWM_R, 0); 

  analogWrite(PWM_L, 255); // Nilai PWM maksimal (255) 

 

  delay(durB); 

 

  // Hentikan piston 

  digitalWrite(L_EN, LOW); 

  analogWrite(PWM_L, 0); 

} 
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